










廃炉に係る作業や防災など困難環境での活用が見込まれるロボット技術の研究
開発

複数のロボットが協調して作業を行うための技術について研究開発

長時間飛行、高ペイロード、カーボンニュートラル動力源による駆動を実現す
る高性能大型ドローンの研究開発

●

●

●

災害時などに活用されるドローン

アルファ線放出核種等を用いた新たなRI医薬品の開発等、創薬医療分
野における世界最先端の研究開発の推進

超大型X線CT装置の詳細設計や画像処理基盤技術の研究開発及び現物
データ利活用へ向けた検討

●

●

（令和5年度の研究内容）

長期生態学研究の国内外事例調査及び環境影響評価シュミレーターのモデ
ル開発

自然資源への放射性セシウムの移行調査及び森林や河川等における放射線
セシウムの移行挙動を再現する数値モデルの開発・精緻化

ICRU（国際放射線単位測定委員会）の年次会合・シンポジウムの開催・ICRP
（国際放射線防護委員会）等の国際会議の招致

被害者・コミュニティ・被災地域等の再生・創生研究、国際人材交流・育成、それ
らの実装化に向けたネットワークや様々な研究者が関わるハブ機能の構築

●

●

●

●

（令和5年度の研究内容）

環境動態モデルの開発と精緻化・高度化
資料提供：国立環境研究所
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